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 چکیدُ :
 

دلت  ؾیافضا یتشا ییّاتِ دًثال وـف سٍؽ ٌِیصه يیّوَاسُ هتخصصاى ٍ پظٍّـگشاى ا یخْاً تیهَلؼ يییتؼ ؼتنیػ ؾیذایتؼذ اص پ

ّا دس فضا ًؼثت تِ لشاس گشفتي هاَّاسُ ًحَُ  یؼٌیّا دس فضا هاَّاسُ یٌّذػ ؾیاًذ. آساتَدُ ؼتنیػ يیًماط تا اػتفادُ اص ا تیهَلؼ يییتؼ

ّا دس فضا ًؼثت تِ هاَّاسُ یٌّذػ تیٍضؼ ؾیاػت خْت ًوا یاسیهؼ DOP هَثش اػت.  اسیًماط تؼ تیهَلؼ يییدلت تؼ سوِ د شًذُیگ

پظٍّؾ  يی. دس اؿَدیهحؼَب ه ٌِیصه يیا یّااص چالؾ یىیًماط  كیدل  تیهَلؼ يییتؼصهاى دس سٍص خْت اًدام  يی. اًتخاب تْتششًذُیگ

ٍ تِ دٍس اص  یػال اسیتؼ ذید ِیٍالغ دس وشهاًـاُ تا صاٍ یؿْش یهٌغمِ هیدس  یهتش 19,15,12 یثیاتؼاد تمش تاتؼتِ ؿثىِ  هیتا اػتفادُ اص 

 تشكیدل ثایتمش حیتِ ًتا  ذىیسػ یاٍ تش 1"پظٍّؾ هـاّذات تا ًشخ  يی. دس انیًؼثت تِ اًدام هـاّذات الذام ًوَد GPS اهَاج  یهضاحن ّا

ًماط تا  كیدل تیهَلؼ يییخْت اًدام تؼصهاى  يیتْتش تیهـتشن اػتفادُ ؿذُ اػت. دس ًْا یصهاً یّاتاصُ ٍّن ًام  یّااص هاَّاسُ

تش  یضیواهل اًتخاب ؿذ. ػشاًدام گش یّا گٌالیػ خَب ٍ تؼذاد  ییا هاَّاسُ ؾیدس هحل پشٍطُ اص هٌظش آسا ؼتنیػ يیا

  .نیاپظٍّؾ داؿتِ يیالَلَع دس ا هوىي یخغاّا
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 هقدهِ -1

. تاؿذ هی ای هاَّاسُ هَلؼیت تؼییي صهیٌی، ًماط دلیك هَلؼیت تؼییي ّای سٍؽ تْتشیي ٍ خذیذتشیي اص یىی

 تِ تَخِ تا ػاهاًِ ایي خَد وِ تاؿذ هی ای هاَّاسُ هَلؼیت تؼییي سٍؿْای اص یىی GPS هَلؼیت تؼییي ػاهاًِ

 هَلؼیتی تؼییي سٍؽ چٌذیي تِ آى، صهیٌی ّای گیشًذُ ًَع ّوچٌیي ٍ ایی هاَّاسُ ًاٍتشی دس اػتفادُ هَسد اهَاج ًَع

 تِ هشتَط خغای هٌاتغ ٍ ًؼثی ٍ هغلك خغای داسای ٌّذػی هـاّذُ ّش وِ عَس ّواى. ؿَد هی تمؼین ایی هاَّاسُ

 هاّیتی خغاّا ایي اص تؼضی. داسًذ سا خَد تِ هختص خغای هٌاتغ ًیض ایی هاَّاسُ ّای هَلؼیت تؼییي تاؿذ، هی خَد

 خغاّا اص ّشوذام ػاختاس ٍ هٌـاء ؿٌاخت تا. ؿًَذ هی هـاّذات ٍاسد اتفالی تصَست دیگش تشخی ٍ ػیؼتواتیه

 ّای پیوایؾ. تشد واس تِ خغا آى تاثیش واػتي خْت ساّىاسّایی سیاضی، سٍاتظ اص گیشی تْشُ تش ػلاٍُ تَاى هی

 ّای هاَّاسُ ًاٍتشی پیام اص ؿذُ دسیافت هذاسی اعلاػات اص اػتفادُ تا پظٍّؾ ایي دس ؿذُ اًدام ایی هاَّاسُ

 تؼتِ لَج یه ؿىل تِ Post Processing سٍؽ تِ( هذاسی دلیك غیش اعلاػات سٍؽ) هَلؼیت تؼییي

 ,L1) فشواًؼِ دٍ ایؼتگاّی اع پی خی گیشًذُ دػتگاُ خفت یه اص اػتفادُ تا پظٍّؾ ایي دس. اػت پزیشفتِ صَست

L2) هذل لایىا SR530 ٍ هذل لایىا آًتي خفت یه اص گیشی تْشُ تا AT502 ًؼثی دلیك هَلؼیت تؼییي واس 

( صهاى-گیشًذُ-هاَّاسُ) گاًِ ػِ تفاضلی سٍؽ تا اػتاتیه هـاّذات سٍؽ تِ ثاتت صهیٌی ایؼتگاُ ػِ

  .اػت پزیشفتِ صَست

ّا ٍ اس عزفی تعییي بْتزیي سهاى در رٍس بزای  DOPچگًَگی رفع خغا ّای تاثیزگذار بز رٍی ٍضعیت  -1-1

 اًجام هشاّدات:

 ِی سٍؽ تؼییي هَلؼیت ) تفاضلی ػِ گاًِ ( ٍگیشًذُ   خغاّای واّؾ پیذا وشدُ تِ ٍاػغ 

 خغاّای هَسد اسصیاتی ٍ واّؾ یافتِ دس پشداصؽ تا ًشم افضاس ٍ ساّىاس ّای ػولی 

 خَد خَدی تِ اػت تَدُ اػتاتیه سٍؽ تِ اع پی خی L1 ٍ L2 حاهل اهَاج اص اػتفادُ تا وِ تحمیك ایي واس سٍؽ

 :اػت دادُ واّؾ صیادی حذ تا سا صیش خغاّای

 گیشًذُ ٍ هاَّاسُ  ػاػت خغای

 هاَّاسُ هذاس خغای

  اتوؼفشیه خغاّای

 فاص اتْام خغای

....ٍ 

 ایی: در هشاّدات هاَّارُDilution Of  Precision (DOP) خغای   ی رفع ًحَُ -2-1

 وِ صهاًی هذت. تاؿذ هی ویلَهتش 22222 تشاتش تمشیثا صهیي ػغح سٍی تش ًادیشؿاى ًمغِ تا GPS ّای هاَّاسُ استفاع

 ػثاستی تِ. تاؿذ هی ػاػت 11:58 تشاتش تمشیثا تچشخذ صهیي دٍس تِ واهل دٍس یه GPS هاَّاسُ یه تا وـذ هی عَل

 تا فضایی ّای تشفیغ ایداد تاػث ّا خاتدایی ایي ًتیدِ دس. تاؿذ هی تغییش حال دس لحظِ تِ لحظِ هاَّاسُ ّش هَلؼیت

 دس خغا آهذى تَخَد تاػث فضایی ّای تشفیغ اؿىال دس ّا تفاٍت ایي خَد وِ ؿًَذ هی ّن اص هتفاٍت ّای هثلث

 هشتَط اهتیاصات صهاى ٍ X,Y,Z تؼذ چْاس دس ؿىل لحاػ اص فضایی ّای هثلث ایي اص ّشوذام. گشدد هی هَلؼیت تؼییي

 هؼیاس اًحشاف تِ هَلؼیت هؼیاس اًحشاف ًؼثت عشفی اص. ؿًَذ هی ًاهیذُ DOP اصغلاحا وِ وٌٌذ هی وؼة سا خَد تِ

. داؿت خَاّین تشی دلیك هَلؼیت تؼییي تاؿذ ووتش DOPػذد همذاس ّشچِ. گَیٌذ هی DOP سا فاصلِ ؿثِ هـاّذات

 Baseline ّش هـاّذات تشای( DOP) هَلؼیت تؼییي دلت تش ّا هاَّاسُ ٌّذػِ تاثیش تشسػی پظٍّؾ ایي دس
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 تْیٌِ حالت تِ تاؿذ ًضدیىتش 2 ػذد تِ وِ لذس ّش ّا DOP ًتایح. اػت گشفتِ لشاس اسصیاتی هَسد هختلف ّای صهاى دس

DOP تا هـاّذات هؼوَلا. ؿَد هی حاصل ووتش خغای ًْایتا ٍ ًضدیه ّا DOP پشداصّا گشدًٍِ اص 6 یا 5 تالای ّای 

 .گشدد تىشاس تایذ آى صهیٌی ػولیات ٍ حزف

 

 دّد. را ًشاى هی DOPsٍضعیت ٍ ًوزُ  : 1شکل 

 :گشدد هی اسصیاتی هٌظش چٌذ اص ّا هاَّاسُ ٌّذػِ

 : PDOPُتؼذ ػِ هَلؼیت، دس تؼییي دلت تش ّا هاَّاسُ ٌّذػِ ًوش X, Y, Z 

 : HDOPُتؼذ دٍ دس هَلؼیت، تؼییي دلت تش ّا هاَّاسُ ٌّذػِ ًوش X, Y 

 : VDOPُتؼذ  یه هَلؼیت، دس تؼییي دلت تش ّا هاَّاسُ ٌّذػِ ًوشZ 

 : TDOPُصهاى دستؼذ هَلؼیت تؼییي دلت تش ّا هاَّاسُ ٌّذػِ ًوش 

 GDOP :ُهَلؼیت تؼییي دلت تش ّا هاَّاسُ ٌّذػِ ًْایی ًوش 

 :Baselineّوگي ساسی ٍ ایجاد شزایظ یکساى بزای هشاّدات ّز  -3-1

 ی ّا هاَّاسُ تؼذاد ؿذى ون ًتیدِ دس ٍ استثاط لغغ تاػث ّا گیشًذُ ٍ ّا هاَّاسُ تیي دیذ صهیٌی هاًغ ٍخَد

 تِ هشتَط هـاّذات ،Visibility ػاصی یىؼاى تشای پظٍّؾ ایي دس .گشدد هی ًماط هَلؼیت تؼییي دس اػتفادُ هَسد

 ػیگٌالْای هاتمی ٍ اػت گشفتِ لشاس اػتفادُ هَسد اًذ داؿتِ ؿشوت ًظش هَسد صهاًی تاصُ دس واهلا وِ ّایی هاَّاسُ

 واهل، ػیگٌال تا ّوچٌیي ٍ یىؼاى ّای هاَّاسُ تؼذاد اص اػتفادُ تا تا ؿذُ تلاؽ واس ایي تا. گشدیذُ حزف توام ًیوِ

 .ًوَد ایداد Baseline ّش ّای هاَّاسُ تؼذاد لحاػ اص ّوگي ؿشایغی

 اس: پی جی اهَاج رٍی بز شدید بادّای هسیزی ٍ تاثیز چٌد خغای -4-1

 تاػث صهیٌی ػاهل اگش .تاؿذ هی هؼتمین گیشًذُ تِ ّا هاَّاسُ ػوت اص اسػالی ػیگٌالْای حشوت هؼیش آل ایذُ حالت

. گَیٌذ هی (Multi-path) هؼیشی چٌذ خغای سا تَخَد گشدد، خغای هؼتمین خظ ایي دس اًحشاف آهذى تَخَد

 تیـتش ّشچِ واػتي خْت تحمیك ایي دس. تاؿذ هی... ٍ تشق اًتمال خغَط تلٌذ، ّای ػاختواى ؿاهل ػَاهل ایي

 :اػت ؿذُ اًدام صیش واسّای هـاّذات دس خغا ایي

 صهیٌی هضاحن ّش اص تالاتش ٍ هشتفغ هحل یه دس هـاّذات اًدام

 دسخِ 15 اص ووتش صاٍیِ تا ّای ػیگٌال تشؽ

 سٍص چْاس دس چْاسگاًِ ّای صهاى دس هـاّذات اًدام

 پاییي اًؼىاع تا ٍ ًاصاف هٌغمِ یه دس پظٍّؾ اًدام

 هـاّذات اًدام سٍص چْاس دس تا گشدیذ اًتخاب عَسی هٌتخة سٍصّای َّاؿٌاػی اداسُ ّای تیٌی پیؾ تِ تَخِ تا

 .تاؿذ داؿتِ ٍخَد تاد ٍصؽ همذاس ووتشیي
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 :ٍ فضایی سهیٌی هٌشاء با Cycle Slipقغع ارتباط یا   خغای -5-1

 سا تاؿذ داؿتِ صهیٌی هٌـاء یا فضایی هٌـاء تَاًذ هی وِ سا گیشًذُ تا هاَّاسُ ای لحظِ استثاط لغغ اصغلاحا

 خشاتی گیشًذُ، ٍ هاَّاسُ تیي هاًغ ٍخَد تَاى هی فاص خْؾ ایداد صهیٌی ػَاهل اص گَیٌذ فاص خْؾ خغای

 هاًغ ٍخَد اص تَاى هی فاص خْت خغای فضایی ّای هٌـاء اص. تشد ًام اع پی خی ًاگْاًی ؿتاب ٍ گیشًذُ افضاس ًشم

. تشد ًام... ٍ یًَیؼفش دیگش،اختلالات ّای ػیگٌال تا هاَّاسُ ّای ػیگٌال گیشًذُ، تذاخل ٍ هاَّاسُ تیي

 اػت روش تِ لاصم. گشدیذًذ حزف هـاّذات اص( اًذ ؿذُ ٍصل ٍ لغغ تاس چٌذ یا دٍ وِ ّایی ػیگٌال) ًالص ػیگٌالْای

 ّش هـاّذات اتتذای اص ایٌىِ یا اًذ ؿذُ خاسج گیشًذُ دیذ اص دیگش ٍ اًذ ؿذُ لغغ یىثاس وِ ّایی ػیگٌال فمظ وِ

Baseline اص اًذ ؿذُ ٍصل ٍ لغغ ستا چٌذ یا دٍ وِ ّایی ػیگٌال لؼوت ایي دس اها اًذ گشدیذُ حزف اًذ ًذاؿتِ حضَس 

 .اًذ ؿذُ خاسج پشداصؽ گشدًٍِ

 تحقیق اًجام رٍش -2

 ػٌَاى تِ آهذُ دػتِ ت پیوایؾ اٍلیي دس وِ M1 ایؼتگاُ اٍلیِ هختصات ٍ اػت ًؼثی پظٍّؾ ایي هَلؼیت تؼییي سٍؽ

 ؿْشوشهاًـاُ دس ٍالغ آصهایؾ اًدام هحل. اػت ؿذُ گشفتِ ًظش دس سٍص چْاس ّای پیوایؾ تشای FIXED ًمغِ

 اػت. تَدُ ػالی تؼیاس Visibility تا ٍ هغٌاعیؼی هیذاى ّشگًَِ اص تالاتش( (2)ؿىل) تلٌذ آپاستواى یه تشسٍی

 

 دّد. ّا را ًشاى هی ساختار ٍ هَقعیت ایستگاُ : 2شکل 

. اػت گشفتِ اًدام ثاًیِ 1" هـاّذات ًشخ تا ٍ L1 ٍ L2 حاهل اهَاج اص اػتفادُ تا اع پی خی هـاّذات

 تَدُ تؼتِ پیوایؾ صَست تِ ٍ Baseline (M1-M2, M1-M3, M2-M3) ّش تشای ایی دلیمِ 22 هـاّذاتی ّای تاصُ

 هتَالی سٍص چْاس دس ّا پیوایؾ صهاى. اػت ؿذُ اػتفادُ لایىا ؿشوت AT502  آًتي دٍ اص تحمیك ایي دس. اػت

 سٍی تش است 16 خوؼا ٍ اًدام 0,6,12,18ػاػات  هحذٍدُ دس تاس 4سٍص  ّش دس. اػت تَدُ تْاس فصل اٍایل دس

 . اػت ؿذُ اًدام ای هاَّاسُ پیوایؾ الزوش فَق ایؼتگاُ ػِ

 

 دّد. ّا ٍ ّوچٌیي جْت آًتي ّا را ًشاى هی هَقیعت ٌّدسی ایستگاُ : 3شکل 
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 ٍ ؿذ اًدام ػاػتِ ًین ّای تاصُ دس Baseline ّش هـاّذات سٍص، ّش ّای پیوایؾ دس یىؼاى ؿشایظ ایداد خْت

 هـاّذات. گشدیذ اًتخاب ػاػتِ ًین ّای تاصُ اص  هـتشوی ایی دلیمِ 22 ّای تاصُ هـاّذات، تواهی پایاى اص پغ

Baseline وِ ّایی هاَّاسُ ّای ػیگٌال ّوچٌیي. اًذ یافتِ پایاى ٍ ؿشٍع هـخص صهاى یه اص دلیما ًظیش ّای 

 اًذ ًذاؿتِ ٍخَد هـاّذات اتتذای اص ٍ یا اًذ داؿتِ( لغضؽ) استثاط لغغ Baseline ّش هـاّذات عی دس

 گیشًذُ دٍ ّش دس هـتشن ًام ّن ّای هاَّاسُ ٍ واهل ّای ػیگٌال اص فمظ تشتیة تذیي. اًذ گشدیذُ حزف

LGO پظٍّؾ  ایي دس اػتفادُ هَسد افضاس ًشم. اػت ؿذُ اػتفادُ
 اػت. تَدُ 1

 

 

 .دّذ هی ًـاى سا Baseline M1-M2 تشای ؿذُ اًدام هـاّذات هیاًگیي ّای DOP همادیش (4ٍ  3 )خذاٍل 

 

 دّد. را ًشاى هی Baseline M1, M2ّای رٍس اٍل  DOPهیاًگیي  : 3جدٍل 

GDOPهیاًگیي PDOPهیاًگیي HDOPهیاًگیي VDOPسٍص صهاى پیوایؾ هیاًگیي 

2.95 2.5 1.1 2.2 0:00 

 سٍص اٍل
3.15 2.75 1.65 2.15 6:00 

3.25 2.75 1.3 2.45 12:00 

4.3 3.55 1.7 3.05 18:00 

 

 دّد. را ًشاى هی Baseline M1, M2ّای رٍس دٍم  DOPهیاًگیي :  4جدٍل 

GDOPهیاًگیي PDOPهیاًگیي HDOPهیاًگیي VDOPسٍص صهاى پیوایؾ هیاًگیي 

2.8 2.35 1.1 2.05 0:00 

 سٍص دٍم
3.05 2.65 1.55 2.15 6:00 

3.1 2.65 1.25 2.3 12:00 

4.4 3.6 1.7 3.2 18:00 

 .دّذ هی ًـاى سا Baseline M2-M3 تشای ؿذُ اًدام هـاّذات هیاًگیي ّای DOP همادیش (6ٍ  5)خذاٍل 

 

                                                           
1
- Leica Geo Office 

 دّد. ساعت را ًشاى هی 24سهاى شزٍع ٍ پایاى بزخی اس هشاّدات در عَل  : 1جدٍل 

M1-M2 M2-M3 M3-M1  

  پایاى ؿشٍع پایاى ؿشٍع پایاى ؿشٍع

 2پیوایؾ ّای ػاػت  0:56:02 0:36:02 1:31:02 1:11:02 0:25:01 0:05:01

 6پیوایؾ ّای ػاػت  6:56:00 6:36:00 7:30:01 7:10:01 6:20:01 6:00:01

 12پیوایؾ ّای ػاػت  12:55:00 12:35:00 13.30:01 13:10:01 12:29:01 12:09:00

 18ػاػت  پیوایؾ ّای 18:55:01 18:35:01 19:30:01 19:10:01 18:25:02 18:05:02

 دّد. را ًشاى هی Baselineّای استفادُ شدُ در ّز  ّز یک اس هاَّارُ  شوارُ:  2جدٍل 

M1-M2 M2-M3 M3-M1  

10 15 16 18 20 21 26 29 10 14 15 16 18 21 26 27 32 10 15 16 20 21 26 27 29 
 2پیوایؾ ّای ػاػت 

 6پیوایؾ ّای ػاػت  31 23 11 3 1 31 26 23 11 9 3 1 32 31 23 14 11 3 1

 12پیوایؾ ّای ػاػت  30 28 17 13 11 7 5 30 28 13 9 8 7 5 30 28 9 8 7 5

 18پیوایؾ ّای ػاػت  25 24 19 12 6 2 29 25 24 12 6 5 2 25 24 19 12 6 2
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 دّد. را ًشاى هی Baseline M2, M3ّای رٍس اٍل  DOPهیاًگیي  : 5جدٍل 

GDOPهیاًگیي PDOPهیاًگیي HDOPهیاًگیي VDOPسٍص صهاى پیوایؾ هیاًگیي 

2.35 2.05 1 1.75 0:00 

 سٍص اٍل
3.55 3.05 1.35 2.75 6:00 

3.1 2.7 1.3 2.35 12:00 

3.1 2.7 1.3 2.35 18:00 

 

 دّد. را ًشاى هی Baseline M2, M3ّای رٍس دٍم  DOPهیاًگیي  : 6جدٍل 

GDOPهیاًگیي PDOPهیاًگیي HDOPهیاًگیي VDOPسٍص صهاى پیوایؾ هیاًگیي 

2.2 1.95 1 1.7 0:00 

 سٍص دٍم
2.75 2.4 1.35 2 6:00 

3.3 2.8 1.35 2.5 12:00 

2.75 2.35 1.25 2 18:00 

 

 .دّذ هی ًـاى سا Baseline M3-M1 تشای ؿذُ اًدام هـاّذات هیاًگیي ّای DOP همادیش (8ٍ  7)خذاٍل 

 دّد. را ًشاى هی Baseline M1, M3ّای رٍس اٍل  DOPهیاًگیي  : 7جدٍل 

GDOPهیاًگیي PDOPهیاًگیي HDOPهیاًگیي VDOPسٍص صهاى پیوایؾ هیاًگیي 

2.6 2.3 1 2.1 0:00 

 سٍص اٍل
5.4 4.45 1.65 4.15 6:00 

2.5 2.15 1.15 1.85 12:00 

4.05 3.35 1.65 2.9 18:00 

 

 دّد. را ًشاى هی Baseline M1, M3ّای رٍس دٍم  DOPهیاًگیي  : 8جدٍل 

GDOPهیاًگیي PDOPهیاًگیي HDOPهیاًگیي VDOPسٍص صهاى پیوایؾ هیاًگیي 

2.5 2.2 1.05 1.95 0:00 

 6:00 4.1 1.65 4.45 5.35 سٍص دٍم
2.35 2.05 1.1 1.75 12:00 
3.85 3.2 1.6 2.8 18:00 

 پیشٌْادات -3

ّای تِ ٍخَد آهذُ هـاّذات اًدام ؿذُ تٌْا دس  ّواى عَس وِ دس لؼوت ّای تالا اؿاسُ ؿذُ تا تَخِ تِ هحذٍدیت

صَست  دس اتؼاد تضسگتش هثلا دس فصَل هختلف دس ػال یا تِ تَاى ایي عشح سا فصل تْاس صَست گشفتِ، تذیي تشتیة هی

تَاى تْتشیي صهاى ٍ تذتشیي صهاى تشای اًدام هـاّذات  ّا هی هاّاًِ تِ اًدام سػاًذ، هؼلوا تا دس اختیاس داؿتي ایي دادُ

 ّای هختلف دػتشػی پیذا وشد. دس فصَل هختلف ٍ ّوچٌیي هاُ

 ًتایج -4

 ًتایح صیش تذػت آهذُ ؿذُ اػت:عَس ولی اص هـاّذات فَق  تِ
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 ... نقاط با قیدق تیموقع نییدر روز جهت انجام تع نهیزمان به نییتع 

 یجسر یریبابک م، ییرضا ی، مهدیشکر نیحس ریام

 2 ػژاػت  ، واهژل  ّژای  ػژیگٌال  تؼژذاد  لحژاػ  اص پژظٍّؾ  ایي دس هـاّذات صهاى تْتشیي خذاٍل فَق عثك 

 .تاؿٌذ هی 12 ٍ 6 ػاػات صهاى تذتشیي ّوچٌیي ٍ تاؿذ هی

 خذاٍل عثك DOP ًیض صهاى تذتشیي ٍ تاؿذ هی 2 ػاػت هغالؼِ هَسد هحل دس هـاّذُ تشای صهاى تْتشیي ّا 

 .اػت گشفتِ تؼلك 18 ٍ 6 ػاػات تِ

 هٌظژژش اص پژژشٍطُ هحژژل دس هـژژاّذات صهژژاى تْتژژشیي سا 2 ػژژاػت تژژَاى هژژی 6 ٍ 5 هژژَسد دٍ هدوژژَع اص 

 .گشفت ًظش دس واهل ّای ػیگٌال تؼذاد ٍ خَب ایی هاَّاسُ آسایؾ

 آًژتي  خْژت  هؼغحاتی خغای تاثیش AT502  لایىژا  ؿژشوت (Horizontal Phase Center Offset)  2 اص ووتژش 

 .تاؿذ هی هتش هیلی

 وَچژه  ّای ػایت دس وِ تشداسی ًمـِ هؼوَل ّای پشٍطُ دس سػذ هی ًظش تِ آهذُ دػت تِ ًتایح تِ تَخِ تا 

 ّا آًتي ٍ ؿَد اػتفادُ  AT502 آًتي اص ًیؼت، اگش ًیاص هَسد آًْا دس تالایی ًؼثی ّای دلت ٍ ؿًَذ هی اًدام

 .گزاؿت ًخَاّذ پشٍطُ دس هغلَتی ًا تاثیش ًثاؿٌذ خْت ّن هـاّذات دس

 تشکز ٍ قدرداًی

اص آلایاى دوتش یحیی خوَس داًـیاس آهَصؿىذُ ػاصهاى ًمـِ تشداسی وـَس ٍ تٌْام اػذی واسؿٌاع اسؿذ سؿتِ ػٌدؾ 

 تِ سا لذسداًی ٍ تـىش ًْایت ؿاى ػاصًذُ ٍ هفیذ پیـٌْادات ٍ ّا ووه خاعش اص دٍس ٍ ػیؼتن اعلاػات خغشافیایی تِ

 .آٍسین هی ػول
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